Uzivatelska prirucka OMNIE — EN

1. Rozsah pouziti

Tento dokument se vztahuje na vSechny roboty Omine s verzi softwaru AlO 1.3, v€etné verze s diskovym kartacem.

2. Poznamky k aktualizaci

Vytvoreno dne 8. 4. 2025.

3. Vzhled Uvod

3.1 Pohled zepiedu

5
3
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C. Nazev Funkce
1 3D LIDAR Detekuje pfekazky pfed strojem, aby se jim vyhnul.
2 Centralni barevna kamera Vyhybani se pfekdzkam a pofizovani barevnych
snimkd v realném case.
3 Doplrikové osvétleni Poskytuje dopliikové osvétleni pfedni ¢asti stroje.
4 Horizontalni lidar Detekuje pfekazky vpredu, aby se jim vyhnul.
5 Protiskluzova pfedni skofepina Poskytuje tlumeni narazu, aby se zabranilo

sekundarnimu poskozeni.

3.2 Zadni pohled



C. Nazev

1 Pomocna rukojet

2 Otvor pro pInéni vody

3 Zadni doplrikové osvétleni

4 Zadni lidar

5 Zadni centralni barevna kamera
6 Elektrodové desky

3.3 Pohled shora
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Funkce
Slouzi k posouvani stroje.
Slouzi k doplfovani Cisté vody do stroje.

Poskytuje doplrikové osvétleni zadni ¢asti stroje.

Detekuje pfekazky za strojem, aby se jim vyhnul.

Vyhybani se pfekdzkam a pofizovani barevnych
snimkd v realném case.

V kontaktu s elektrodovymi deskami pracovni stanice
pro nabijeni.



C. Nazev Funkce
1 Tlagitko nouzového zastaveni Po stisknuti tlacitka se stroj okamzité zastavi.
2 Obrazovka Nastavte rlizné parametry stroje.

3.4 Bocni pohled
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c. Nazev Funkce



1 Boc¢ni centralni barevna kamera Ziskavani barevnych snimku v realném Case ze strany

stroje.
2 Doplrikové osvétleni Poskytuje doplfikové osvétleni pro bocni stranu.
3 Ruéni odtokova trubka Odtéka voda z nadrze na odpadni vodu.
4 Ruéni nabijeci port Slouzi k ruénimu nabijeni zafizeni.

3.5 Pohled ze spodni strany
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c Nazev Funkce

1 Univerzalni kolo Pomaha stroji pfi otaCeni.

2 Kotoucovy kartac Cisti odpadky podél drahy stroje.

3 Nabojovy motor Zajistuje pohon stroje.

4 Filtr na necistoty Filtruje velké necistoty.

5 Stérka ve tvaru V Seskrabnéte vodni skvrny z podlahy.
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4. Uvod do zapinanilvypinani

(1) Najdéte a stisknéte hlavni vypina¢ umistény v (2) Vlozte kli¢, otocte jej ve sméru hodinovych

pravé dolni ¢asti stroje. ruciCek do polohy ,zapnuto® a drzte kli€ v této
poloze, dokud se zafizeni nespusti. Po spusténi
zafizeni se kli¢ automaticky vrati do polohy
»vypnuto®.



(3) Zadejte heslo a kliknéte na PfFihlasit se. (4) Vlozte kli¢, otocte jej ve sméru hodinovych
rucicek do polohy

a drzte Kli¢ v této poloze, dokug g5 sfroi

této poloze, dokud se stroj nevypne.
Po vypnuti stroje se kli¢

automaticky vrati do-polohy vypnuto.
Ad B & B 100s8 1428

Login with Password
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@ | have read and agree to the Privacy AgreementPrivacy Agreement

Poznamka:

Nesnazte se vypnout hlavni vypinac, kdyz je stroj zapnuty.

5. Rucni stisknuti

(1) Zadejte heslo a pfihlaste se do zafizeni. (2) Na obrazovce kliknéte na ,Rucni rezim“ a

prepnéte do ru¢niho rezimu.
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E v Task List Task Schedule
Docking G WL Pasition lost, please relocate
Details
Login with Password d% niubi execute_task_asa  execute_task_bb
Manual Mod atho
! Inspection Dust Mop Dust Mop
e
Cancel Bz switch Map HFshortcut B Alarm 28 More

(3) Pomoci pomocné rukojeti zatlacte stroj na

pozadované misto.




Poznamka:
1. Pokud je stroj v automatickém rezimu, netlacte na néj silou.

2. Pokud nelze stroj tlacit, zkontrolujte, zda nebylo stisknuto tlac¢itko nouzového zastaveni. Pokud ano,
uvolnéte nouzové zastaveni pfedtim, nez za¢nete stroj tlacit.

6. Uvod do nabijeni

6.1 Nabijeni pomoci nabijeciho kabelu

(1) Rucné zatlacte stroj do nabijecky/pracovni (2) Vytahnéte kryt nabijeciho portu na levé strané
stanice/nabijeciho stojanu. zarizeni.
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A. Charger B. Workstation C. Charging Dock

(3) A. Uchopte ¢ervenou nabijeci zastrcku (4) Vlozte €ervenou nabijeci zastréku do

nabijecky. nabijeciho portu zafizeni.

B. Vytahnéte ¢ervenou nabijeci zastrcku z vnitfni
strany levych dvifek pracovni stanice.

C. Vytahnéte €ervenou nabijeci zastrcku z vnitni

strany pravych bocnich dvifek nabijeciho stojanu.
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A. Charger B. Workstation C. Charging Dock

(5) Pripojte nabijecku/pracovni stanici/nabijeci (6) Zkontrolujte na obrazovce stroje, zda je robot v
stanici k napajecimu zdroji. nabijecim stavu.

¢ %

Plugin charge

A. Charger B. Workstation C. Charging Dock




(7) Jakmile je baterie pIné nabitd na 100 %, (8) Odpojte napajeci zastr¢ku z nabijecky a
odpojte Cervenou nabijeci zastréku a znovu  nabijecku Fadné ulozte; nebo uklidte nabijeci kabel
pripojte kryt k nabijecimu portu. a vlozte jej zpét do bocnich dvifek nabijeciho

stojanu nebo pracovni stanice a poté boc¢ni dvirka
zaviete.

10:400

B. Workstation C. Charging Dock

6.2 Ruéni dokovani a nabijeni

(1) Ruéné zatlacte stroj do nabijeciho (2) Otocte zafizeni tak, aby se nabijeci elektrody
stojanu/pracovni stanice. zafizeni vyrovnaly s elektrodami nabijeci stanice
nebo pracovni stanice.

A: Charging B: Charging Station

(3) Zatlacte na zafizeni, aby se nabijeci elektrody  (4) Na displeji stroje zkontrolujte, zda je robot v
zafizeni dotykaly elektrod nabijeci stanice nebo  nabijecim stavu.

pracovni stanice. Uvolnéte zafizeni, kdyz se

svételny pruh nabijeci stanice nebo pracovni

stanice rozsviti zelené.

>

On automatic charge

B: Charging Station

6.3 Automatické dokovani a nabijeni



(1) Zadejte heslo pro pfihlaseni do stroje. (2) Zkontrolujte ikonu polohy stroje, abyste se
ujistili, ze je poloha normalni. Pokud je poloha
abnormalni, podivejte se do ¢asti ,Premisténi
polohy“, abyste pomohli stroji znovu ziskat jeho

polohu.
a v Task L ‘? Task Lis
Login with Password ﬂ’\ execute_task d execute_task
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(3) Na obrazovce kliknéte na tlacitko ,Dokovani“ a (4) Stroj se automaticky vrati k nabijeci stanici nebo

poté na ,Dobit". pracovni stanici a zahaji nabijeni.
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7. Doplnéni/vypusténi vody

7.1 Ruéni doplriovani vody

(1) Otevrete kryt hlavy smé&rem nahoru a vyjméte (2) Naplrite nadrz na cistou vodu Cistou vodou
nadobku s Cisticim roztokem smérem nahoru. pomoci odmérného védra, vodni pistole nebo
hadice.

(3) P¥i doplfiovani vody sledujte hladinu vody v (4) Znovu nainstalujte nadobu na Cistici roztok a

nadrzi a prestante doplfiovat, jakmile hladina zavrete kryt hlavy.
vody dosahne maximalni urovné (MAX).



Poznamka:
1. Pfi doplriovani vody ji pfidavejte pomalu, aby nedoslo k rozstfiknuti vody na ¢asti mimo nadrz.

2. Sledujte hladinu vody v nadrzi na Gistou vodu. Prestarite pfidavat vodu, kdyz hladina dosahne

maximalni drovné.

7.2 Ruéni vypousténi

(1) Ruéné pfemistéte stroj na misto, kde je mozné  (2) Vytahnéte vypoustéci trubku, udrzujte otvor
provést rucni vypousténi. trubky ve svislé poloze a vySe nez hladina kapaliny
uvnitf nadrze na odpadni vodu a poté otevfete
uzaveér trubky. Naklornte vypoustéci otvor smérem

ven, aby mohlo zagit vypousténi.

(3) Umistéte odtokovou trubku nad podlahovy (4) Otevrete kryt hlavy smérem nahoru a vyjméte

, aby odpadni voda mohla volné odtékat. nadobu s &isticim roztokem smérem nahoru.
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(5) Zvednéte a otoéte Zluty $roub uvnitf nadrze na (6) Po Uplném vypusténi Cisté vody otoCte Zluty

Cistou vodu proti sméru hodinovych rucicek, aby Sroub uvniti nadrze na Cistou vodu ve smeru

. . iy e hodinovych rugi¢ek, aby se uzavrel spodni ventil
se otevrela spodni vypoustéci zatka nadrze na o
B L L nadrze na vodu.
Cistou vodu. Pockejte, az se Cista voda zcela

vypusti.



(7) Znovu nainstalujte nadobu na Cistici roztok a (8) Uzavrete vicko odtokové trubky a zasurite
uzaviete kryt hlavy. odtokovou trubku.

®

7.3 Automatické dopliiovani a vypousténi vody

(1) Zadejte heslo pro pfihlaseni. (2) Zkontrolujte ikonu polohy stroje a ovéfte, zda je
stroj spravné umistén. Pokud je poloha
abnormalni, podivejte se do ¢asti ,Pfemisténi a
polohovani®, kde najdete pokyny, jak stroj znovu
spravné umistit.

ﬂ v Task L # Task Lis
Docking G BF Decking G &F
Login with Password ﬂ',\ execute_task ah execute_task
Manual Mode Marual Mode
Dust Moy Dust Mop
. pmwmm B
Maintenance 1 Mantenance 1 "
Cancel BaSwitch Map Jshor B switch Map M Shartcu

(3) Na obrazovce kliknéte na tla¢itko ,Docking’ (4) Stroj se automaticky vrati zpét na pracovni

(Pfipojeni) a poté na ,Recharge” (Doplnit). stanici k doplnéni a vypusténi.
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< Docking
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8. Nouzové zastaveni a predchazeni rizikiim

(1) Stroj provadi automatickeé Cistici operace nebo  (2) Pokud nastane nouzova situace, stisknutim
se automaticky vraci na pracovni stanici. tlacitka nouzového zastaveni se stroj pfepne do

stavu nouzového zastaveni.
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Area cleaned ~
™ i
Automatic operation Automatic charging

(3) Na obrazovce se zobrazi nasledujici rozhrani a (4) Chcete-li uvolnit tladitko nouzového
stroj nelze ruéné posunout. zastaveni, otocte jim ve sméru hodinovych
rucicek.

The E-stop button is pressed

Turn the E-stop button to release the E-stop status

Maintenance mode

V4 ré

9. Ruéni ovladani

(1) Podle rezimu cisténi a tabulky instalace Cleaning Mode

3 cleaning Pust Pusher
Cleaning Attachments

pfisluSenstvi spravné nainstalujte Cistici

Fur filter Essential Essential

pfisluSenstvi.

HEPA Essential Non-Mandatory

Installation

Filter Basket B Mandatory

Clear Water Tank

Wire Mesh Filter

Sewage Tank Wire
Mesh Filter
Water Squeegee
Dust Pan
Brush Head ‘ Essential Nen-Mandatory
-
Installation

(2) Klepnéte na tlagitko ,Ruéni reZim“ na obrazovce. (3) Klepnéte na ,Pfepnout na rucni Cisténi®.
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.? Task List Task Schedule
Docking QERMERA—E Toggle maps >
Preview )
a N—REE T f—wARI0 Mo
Manual Mode
Scrubbing Scrubbing "
B2 Switch Map o shorteut nsrm 8 More

(4) @ Vyberte pozadovany ,Rezim &isténi*;

@ Klepnéte na ,,Parametricka konfigurace®.

M ® B & 5 10068 1325

32 Parametric Configuration

@

< Manual cleaning

‘W
)

4 @. »

Scrubbing

Switch to manual mode

(6) Rucné pretlacte stroj do oblasti, kterou je tfeba
vycistit.

10. Automaticky provoz

M & B & i 1008 1324
< Manual Mode

Switch to manual cleaning

(5) @ Podle potieby upravte Grovefi sani, Grovefi
rozstfikovani vody a dal$i nastaveni &isténi. (2)
Klepnutim na ,x“ zavfete konfiguraci parametru.

Parametric Configuration

Cleaning Pressure

off Strong Standard Light
Front roller brush speed
Low Medium High
Back roller brush RPM
Low Medium High
<. pro .
ukonceni

(7) Po dokongeni €iténi klepnéte na

rucni ¢isténi. Pokud je pouzit rezim drhnuti, po
dokonceni Cisténi stroj odstrani zbytkovou vodu z
podlahy a je tfeba chvili pockat.

< Manual cleaning |

Bobot i dealing with the water on the grourd

- 88
-
Thank you for yous patience

fnd
S 10 vl mache




(1) Nainstalujte Cistici pfisluSenstvi spravné podle
rezimu CiSténi a tabulky instalace pfisluSenstvi.

(2) Kliknéte na ,Seznam ukold“ na obrazovce.

A & [ & S o7« 1339

*r Task Schedule
Docking Q BMERN—1E Toggle maps
Preview >
a A—EESH h—REeI0 Mo
Manual Mode
Scrubbing Scrubbing n
s |+ 1 ——
B switch Map M Shorteut hgrm 8 More

(4) Prejedte prstem doleva nebo doprava po
seznamu ukolU a podle nazvu vyhledejte
pozadovany kombinovany ukol.

A O B & i 97«E 1330

v Task_List Task Schedule
Docking Q ERIER N — Toggle maps >
ﬂ?s — I ER T A0 Mo
Manual Mode
Scrubbing Serubbing "
B switch Map A shorteut 'hgrm 28 More

(6) Upravte pocet cyklu ukolu podle potfeby a poté
klepnéte na tladitko Start.

A O B & N 97w 1332

v Task List Task Schedule
Docling Q BEERN—E Toggle maps »
Preview >
d'h —EESE h— g a0 Mo
Marwual Mode
Scrubbing Scrubbing "
i E 1 E[ I. : —
B switch Map Jshortcut ﬁgm. 238 More

Cleaning Mode
. cleaning Pust Pusher
Cleaning Attachments

Fur filter

HEPA Essential Non-Mandatory

Installation
Filter Basket
Clear Water Tank

Wire Mesh Filter

Sewage Tank Wire

Mesh Filter

Water Squeegee

Dust Pan

Brush Head Essential Non-Mandatory

Installation

(3) Zkontrolujte ikonu polohy stroje, abyste se
ujistili, Zze je poloha normalni.

v Task L v Task Lis
Docking G 8F Docking

execute_task_

Pre

n’\ execute_task n’\

Manual Mode | Manual Mode
Dust Mof Dust Mop
Wl ul"
Maintenance 1 Maintenance 1 d
Baswitch Map M Shorty Baswitch Map HShortcu

(5) Klepnutim na zluté tlacitko upravte rezim cisténi.
Vyberte pozadovany rezim ¢isténi a klepnéte na
LPotvrdit”.

Change pattern

Dust Mop

Scrubbing

Sweep

(7) Stroj se automaticky spusti.

A O B & T 9%6«E 1333

R HEREPT o

& Scrubbing

renvocr - Ko} . =
02 00:00:00

Area cleaned Duration of work




(8) Chcete-li automaticky provoz pozastavit nebo
zastavit, mGzete stisknout tlacitko ,Nouzové
zastaveni“ a robot se zastavi.

(10) V tomto okamziku byl automaticky provoz
pozastaven. Pokud chcete automaticky provoz
predCasné ukoncit, kliknéte na tlagitko ,Ukon¢it*
na obrazovce.
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Area cleaned Duration of work

11. Nastaveni planu

11.1 Nastavte plan pomoci aplikace Gausium Mobile

(1) Otevrete aplikaci ,Gausium Mobile* a pfihlaste
se ke svému uctu. Pokud vam nebyl pfidélen ucet,
kontaktujte poprodejni techniky spole¢nosti

Gausium.

(9) Pokud je obrazovka uzaméena, musite se
nejprve pfihlasit pomoci hesla. Po pfihlaseni
klepnéte na

x, abyste zavreli toto rozhrani.

The E-stop button is pressed

Turn the E-stop button to release the E-stop status

Maintenance mode

(11) Kliknutim na tlacitko ,Pokracovat® obnovite
Ukol. Pokud nemuzete v Ukolu pokracovat, nejprve
otocte tlaCitko nouzového zastaveni ve sméru
hodinovych ruci¢ek a poté kliknéte na tlacitko
.Pokracovat” na obrazovce.

(2) @ Klepnéte na ,Roboti“. (2) V seznamu robotu
najdéte prisluSného robota a klepnéte na néj.
Pokud robot v seznamu neni, kontaktujte

poprodejni techniky spole¢nosti Gausium.



Gausium Mobile

Account login

Uget

. Password

(3) Klepnéte na@nu T 1 vpravém hornim

rohu.

231 Oo@ae o Sal Ee

¢ AHERA-mo

Reference la
yer

4]

Scrubbing

x1

Clean times

A—EEESH

18.34 00:01:02
00.

(5) Klepnéte na ikonu @ “ v pravém
hornim rohu.

I-ooSa o 2% Sal B

Status  Product type (%)

sl

My robot(?99+)  Robot groups

Rebot-1

EBKEG-We2

SIHFDLE

n[@ % n

(4) Klepnéte na ,Naplanovat

ukol®.
231 oEa R Ll EDe
4 filore
Data viewing

After-sales service

tar for
More features /

& s
Schedule task t

“ £
Lnange nam

.

8o 2

Robot grours inbing v

(6) @ Klepnéte na ,Task Type* (Typ
tkolu); (2) Vyberte ,Quantitative*
(Kvantitativni) nebo ,Rest"
(Odpocinek).

Kvantitativni: Zadejte ¢as zahajeni a pocet
Cisticich cykld.

Odpocinek: Nejsou provadény zadné ukoly.
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(7) Nastavte datum zahajeni, Casové obdobi a pocet

cykld pro ukol.

232 Q@@
4 Vytvofit plan
Vyberte robota

E EMERR—#%-2
‘ GS5301-0100-M8P-+

typ Ukolu

03 R Sl (B2)e

Kvantitativni

datum
2027.11.29

Casovy
Usek 1737

Cykly

opakov
ani
Never

Cigténa plocha

Rezim Ukolu

*oppmg

232 oog

4 Vytvofit plan

Please select robot
[ Y

3R Sl (B2

task type Quantitative >
datum ]
2024.1179
| tasNtype |
Quantitative v

Rest

(8) O Klepnéte na ,Opakovat‘; (2) Zkontrolujte dny

\"

tydne; 3 Klepnéte na ,Potvrdit* a nastavte cyklus

opakovani planované ulohy na zakladé vybranych

dng.

Nikdy: Planovana uloha se nebude opakovat a

bude provedena pouze jednou v zadany datum

zahajeni.

232D

£ Vytvofit plan

typ textu

datum 29.
11.2024

Casovy Usek
1*:37

Cykly

x1

3R Sl G2

Kvantitativni

Clean frequency

Never

Mon

Wed

Confirm



(9) Klepnéte na ,Oblast Cisténi*.

23200 @@ oERSEDe

< Vytvoite plan
typ Ukolu Kvantitativni

datum
202v;1 29

Time slot
14:37

Cykly

opakovat
Nikdy

Ocistit oblast

Rezim ukolu Mopping

Inteligentni nastaveni

(11) Klepnutim na ,Rezim ulohy* nastavte rezim

Cisténi pro planovanou ulohu.

232000 @@ 3RSl
< Vytvorit plan
typ Ukolu Kvantitativni
datum
2024.1.29

Casovy usek
14-37

Cykl

opakovat

Nikdy

Cista oblast

Rezim ukolu Mopping

Inteligentni nastaveni

(10) Klepnéte na ,Vybrat misto* a vyberte mapu
pro planovani ukolu; klepnutim na ,Kde Cdistit"
vyberte oblast, ktera ma byt vycisténa, a po
vybéru klepnéte na ,Potvrdit".

2320c@@ RN Sl EDe

'4 vybrat misto

vybrat misto
vybrat misto

kde cistit
Vyberte prosim

(12) Klepnutim na ,Inteligentni nastaveni“ upravte

ucinnost cisténi.

232RO €0 D*nZ< .*
4 Vytvofit plan
typ ukolu kvantitativni
datum
20241 .29

TimeWot 1437

Cykly

opakovat

Never

Cista oblast

Rezim Ukolu Dfimani

Inteligentni nastaveni




(13) V nastaveni Gc€innosti ¢isténi mazete vybrat (14) Klepnutim na ,Dokon¢eno” dokoncete
mezi moznostmi ,Standardni*, ,Maximalni nastaveni planované ulohy.

ucinnost” nebo ,Maximalni pokryti plochy“ a také

zapnout nebo vypnout ,Aktivni schopnost ¢Cisténi*.

Po dokonc&eni nastaveni klepnéte na ,Potvrdit®.

233008 2R Sal (52)e 233c00@@ o3RS EDe
< Intelligent settings < Create a schedule
- titati
(& Cleaning efficiency preference tasktpe ety
Standard date >
2024.11.29
Maximum efficiency e
: Time slot >
Maximum coverage area 1437
' L S S Cycles >
pe x1
@ Active cleaning ability repeat 5
Turn on Never
v
oo Clean area >
Task mode Mopping >
Intelligent settings >

“ Completed

11.2 Nastaveni planu prostiednictvim obrazovky zafizeni

(1) @ Kliknéte na ,Plan tkolt*; ) Kliknéte na ,Novy  (2) Kliknéte na ,Scheduling Method* (Metoda

plan®. planovani); vyberte ,Quantitative End”
(Kvantitativni konec) nebo ,Breaks” (Pfestavky);
po provedeni vybéru kliknéte na ,Confirm*“
(Potvrdit).
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9 Fz A Scheduling Method

Docking Quantitative end
~0
ﬂh @ Breaks
Manu:l Mod No scheduling tasks for today
(] 2
e
Baswitch Map JShortcut B Alarm 22 More

A® @ L & B 100xm 1620

< Scheduling management

08-02today 1

s ) 30 3 01 03 oa
=)
%

No scheduling task today

(3) Nastavte dobu provozu. (4) Nastavte aktualni ukol.

A& @ & i 95 1359 A G @ & i 95 1359
< Create a new scheduling plan Completed < Create a new scheduling plan Completed

OMEeWork session

Current location

Start-up time Repeat rule 'h, BYERS—
2024-11-29 > Never >

Start time Current task 3

st 4 No job task, please add

©

Homework location

Mode
Current location
® avEmn—mn S A= A=
(5) Vyberte mezi tkoly pro vice podlazi nebo (6) @ Nastavte provozni rezim; 2) Nastavte
ukoly pro jedno podlazi; po vybéru kliknéte pocet cyklt; 3 Kliknéte na ,Dokon&eno*.
na ,Ulozit".
A S B & i s 135 A& B & 5 o 1400
< Wheretoclean "IE < Create a new scheduling plan Completed
o BMERNH—1 fh—REI0 @ (]
1~ O o &= A=
Scrubbing Sweep Spat Cleaning
Number of cycles @
Other
(7) Kliknéte na Inteligentni nastaveni . (8) V ¢asti ,Preference ucinnosti Cisténi* muzete

vybrat ,Standardni®, ,Maximalni u¢innost‘ nebo
»,Maximalni pokryti“; miuzete také zapnout nebo
vypnout ,Proaktivni funkci ¢isténi“. Po nastaveni
kliknéte na ,Potvrdit”.



A O [ & Ui 98 14:01

A ® & & i 98 1401

< Intelligent Settings

G Cleaning Efficiency Preferences

Standard Max Efficiency Max Coverage

1% increase in efficiency for cleaning operations with real-time automated coverage
{excluding intensive scrubbing. spot cleaning, scenting and disinfection)

< Create a new scheduling plan Completed
& L= L-
@ = az
Scrubbing Sweep Spot Cleaning
Number of cycles
1 2 3 l oo |
Other

B intelligent Settings

c_-lD Proactive Cleaning Capability

On off

(9) Kliknéte na ,Dokonceno® a dokoncete nastaveni planované ulohy.

A0 B & i 9sxE 1402

< Create a new scheduling plan
Scheduling Method
Quantitative end

Homework session

Start-up time Repeat rule
2024-11-29 > Never »
Start time
14:02 >

A O [ & S 98 1402

< Scheduling management > Nty
11-29today
: >

< 25 26 £ 28 29 30 01

b= 10T ration

Click an the left quest card

Scrubbing 1/1 2T tmins
Preview details available
*14:30 ~
Scrubbing = 1 B—EEETHE

12. Umisténi dokovaci stanice

12.1 Polohovani dokovaci stanice

(1) Pokud dojde k abnormalnimu polohovani nebo
stroj dokonc¢i ruéni pfemisténi, kliknéte na

~Ztrata polohy, provedte pfemisténi®.
AOE ¢ &N

Task Schedule

v Task List
Docking [ G BF Pasition last, please relocate ¥
Preview »
a All Ser s
Manual Mode
Dust Mop Dust Mop Du
L T g
et 1 “
B Switch Map Hshorteut i Alarm 28 More

(3) Po zobrazeni vyzvy ,Robot je ztracen® kliknéte

na ,Potvrdit®.

Robot is lost!

?

Please localize to continue

(2) @ Vyberte mapu, na které se nachazi
aktualni skutedna poloha stroje; (2) Kliknéte
na ,Potvrdit".

A OB % & 3D 1234

< Select map @

Confirm the current position of the robot. If incorrect, please re-establish localiza 3

tion.

Single Map

(4) Postupujte podle pokynt v &asti ,Pripojeni/Vybér

bodu pro polohovani“ a provedte ruéni pfipojeni.

MO B ¢ & 5 386 1236

Docking/Searching for Localization Exit X

-

-

Ostep1 Ostep2
Manually align the robot with the Ensure contact with electrode pads
dock

- . Scan the code to Select a localization
Cannot dock to the station? -
Lo locate ‘-@9 jpoint




(6) Otocte stroj a vyrovnejte nabijeci elektrody

(5) Rucné zatlacte stroj k nabijeci stanici
nebo pracovni stanici.

stroje s nabijecimi elektrodami nabijeci stanice

nebo pracovni stanice.

(7) Posunite stroj tak, aby se nabijeci elektrody
stroje dotykaly nabijeciho stojanu nebo pracovni
stanice, a uvolnéte ruce, kdyz se svételny pruh
stroje a nabijeci stanice rozsviti zelené.

12.2 Vyberte bod pro polohovani

(1) Pokud dojde k abnormalité pfi polohovani nebo
stroj dokon¢i ruéni pfemisténi, kliknéte na

~Ztrata polohy, provedte premisténi*.

A OB % &M% 38 1233

v Task List Task Schedule
Docking [ G BF Pasition last, please relocate ¥
Preview »
a All Ser s
Manual Mode
Dust Mop Dust Mop Du
L T g
il 1 —
B Switch Map Hshorteut i Alarm 28 More

(3) Po zobrazeni vyzvy ,Robot je ztracen® kliknéte
na ,Potvrdit®.

|

(8) Kdyz se na obrazovce zobrazi zprava

»positioning success” (Uspé&sné umisténi) a uslysite

hlasovou zpravu stroje ,Positioning successful”
(Umisténi uspésné), znamena to, ze stroj Uspésné

dokoncil pocate¢ni umisténi.

Positioning success

Got it

(2) @ Vyberte mapu, na které se nachazi
aktualni skuteéna poloha stroje; (2) Kliknéte
na ,Potvrdit®.

A0 BR % & 8D 1234

o [

Caonfirm the current position of the robot. If incorrect, please re-establish localiza
tion.

< Select map

>

Single Map e .-’o'\.l e
b, o
QQ
=) 9 Fr=) ]
I'\?/'I \g’l
it 2

(4) Kliknéte na ,Vybrat bod pro polohovani®.




M ® B & 5 978 1411

Docking/Searching for Localization Exit X

Robot is lost!

Z K@

Please localize to continue

Ostepl Ostep2
Manually align the robot with the Ensure contact with electrode pads
dock

-0 Scanthe codeto @ Select a localization
[ Mg}

ion?
Cannot dock to the station? FI, - L

(5) Vyberte polohovaci bod. (6) Posurite stroj do skute¢né polohy, kde se
nachazi polohovaci bod.

MO @E ¢ & M 38D 1237
< Select a point for localization @

@ &F v

Maove the robot to the
selected point

Confirm location

(7) Po pfemisténi stroje na ur€ené misto kliknéte (8) Kdyz se na obrazovce zobrazi zprava
na ,Potvrdit polohu*. ,Polohovani Uspé3né“ a uslysite hlasovou zpravu

stroje ,Polohovani Uspésné“, znamena to, ze stroj
uspésné dokoncil po€atecni polohovani.

MO @ % & 38D 1238
< Select a point for localization @

& 8F v

9 Q' °

Positioning success

Move the robot to the
selected point

Got it

‘ Confirm location

12.3 Naskenujte QR kéd pro polohovani

(1) Pokud dojde k abnormalité polohovani nebo stroj (2) @ Vyberte mapu, na které se nachazi

dokongi ruéni premisténi, kliknéte na aktualni skutedna poloha zatizeni; (2) Kliknéte
~Ztrata polohy, prosim premistéte*. na ,Potvrdit".
A OB § & M oD 1m0 AdEL 76 B g 1629
2
v Task List Task Schedule < Select map h
1 e
Docking @ Position lost, please relocate ¥ Select the current location of the tobot"the current location is incorrect, D‘““gﬁ: >
Preview 3 )
s_site )
ﬂh execute_task_2£H execute_task_Scr2 Mo !

Manual Mode
Dust Mop Dust Mop v

Baswitch Map Hoshomeut B Alarm 22 More




(3) Po zobrazeni vyzvy ,Robot je ztracen® kliknéte
na ,Potvrdit”.

Robot is lost!

?

Please localize to continue

Confirm

(5) Presurite zafizeni pfimo pfed QR kod,
umistéte jej ve vzdalenosti 20—30 cm od QR kdédu
a ujistéte se, ze je QR kod vycentrovan na
obrazovce zafizeni.

13. Zkontrolujte alarmy

(1) Pokud je obrazovka uzaméena, musite se
nejprve pfihlasit pomoci hesla a poté kliknout
na ,Alarm* v pravém dolnim rohu.

# Combao tasks Scheduling tasks
Docking @ Gausium_robot_8F Togghe maps >
Detalls »
ﬂi Lobby Corridor Catering_area
Manual
disinfect Scrubbing Scrubbing
Mai“tenam : 1 . -
e
B2 Manual transfer o shorteut i Alarm 28 More

(4) Klepnéte na ,Naskenovat kéd pro vyhledani®.

M ©® @ & N 97« 14:11

Docking/Searching for Localization Exit X
"\ Ne—
-
B4
| 3
Ostep1 Ostep2
:an:ally align thetobotwith the Ensure contact with electrode pads
[i7d

-7 Scanthe code to @ Select a lecalization

ion?
Cannot dock to the station? o= it o point

(6) Kdyz se na obrazovce zobrazi zprava ,uUspésné
umisténi“ a uslySite hlasovou zpravu pfistroje
L,Umisténi ispé&sné“, znamena to, Ze pfistroj
uspésné dokoncil pocate¢ni umisténi.

Positioning success

Got it

(2) Pokud zafizeni funguje normalné&, nebudou se
zobrazovat zadné alarmove zpravy; pokud dojde k

abnormalité zafizeni, zobrazi se alarmové zpravy.

A® D L & B 1008 165
£ Alarm

Admin Alarms

Self-check Alarms

A0 B L & B 1008 1651
£ Alarm

Admin Alarms

Self-check Alarms

u When the anti-collision strip is triggered, the robot
will automatically release itselF. If the anti-collision s
trip is triggered for a long time, please check whe... >



(3) Kdyz zafizeni spusti alarm o abnormalni
situaci, v dolni ¢asti obrazovky se zobrazi
Cervené vyskakovaci okno. Kliknutim na
+Zobrazit podrobnosti* mlzete rychle
zkontrolovat informace o alarmu.

14. Nastaveni rezimu c¢isténi

(1) Klepnéte na tlacitko ,Vice*.

A O B & M oT«E 1407

‘? Task_List Task Schedule
Bocking 9 AVERA—E Toggle maps ¥
Preview 3
A f—REESH f—paRI0 Mo
Manual Mode
Scrubbing Serubbing v

Bz switch Map o shorteut ' ot

(3) MlzZete nastavit parametry ¢isténi pro rizné

rezimy CiSténi a po jejich nastaveni kliknout na
LUlozit".

A O B & i 97« 14:08

Equipment level

<€ Cleaning mode setting

.~ Cleaning Pressure
Dust Mop Strong Standard Light
.@. Front raller brush speed
Low Medium High
scrubbing
Back roller brush RPM
= Low Medium High
[~
Sweep Cleaning Speed

Heading 2» WorkStations

(2) Klepnéte na ,Rezim ¢isténi“.

A0 B & i 97« 14:07
< More

=} A | = o

Mission report

(4) Klepnéte na tlacitko ,Urover zafizeni®, abyste
vstoupili do tohoto rozhrani a nastavili konkrétni
parametry.

A O [ & i 9T« 1408
< Equipment level

Cleaning pressure [original roller brush
ot L {origi Front roller brush speed
height)

Automatic adjustment
Strong: 29 o Low : 18

Standard : 29 Me:

Light: 29 III High : 30 o

Back roller brush RPM

Suction Level

Low : %

Medium : 25

High: 30 o




